RTHS5.26S

Obrotowa fadowarka teleskopowa RTH 5.26S
OPIS Maksymalny udzwig 4.999 kg ($rodek cigzkosci 500 mm)
MASZYNY
Maksymalna wysoko$¢ podnoszenia 25,78 m
Model Mercedes OM 934 LA Stage IV Mercedes OM 904 LA Stage Il A
Moc znamionowa 129 kW - 176 KM przy 2.200 obr./min 110 kW - 150 KM przy 2.200 obr./min
Maksymalny moment obrotowy 610 Nm przy 1.200-1.600 obr./min 580 Nm przy 1.200-1.600 obr./min
SILNIK Pojemnos¢ skokowa 5,131 4,251
Liczba cylindrow 4 w szeregu 4 w szeregu
Uktad paliwowy Turbodiesel z bezposrednim wtryskiem Turbodiesel z bezposrednim wtryskiem
System chiodzenia Ciecz-woda Ciecz-woda
Typ Hydrostatyczny- obieg zamkniety
Model Bosch — Rexroth
NAPED Maksymalne ci$nienie 500 bar
Wydajnosci w systemie Pompa nastawna o zmiennej wydajnosci (wydajno$¢ max. 85 cm®/obr.) sterowana
elektronicznie. Silnik o zmiennej wydajnosci ( wydajno$¢ max. 115 cm?/obr.)
Skrzynia biegéw 2 predkosci (do przodu i tytu)
Przetozenie catkowite O$ z przekfadnig planetarng
Os$ tylna Skretna o$ wahliwa z hydrauliczng blokadg
Os przednia Skretna o$ wahliwa z automatycznym poziomowaniem (+/- 10°)
I H(ZS“:EJ LCE Hamulec roboczy Witaczany hydraulicznie, wielotarczowy, mokry w obu osiach
Hamulec postojowy Hydrauliczny, uruchamiany przez redukcje ci$nienia
Wymiary ogumienia 445/65 R 22,5
Max. predkosci jazdy 40 km/h
Max. sita uciggu na haku 88 kN
OSIAGI Zdolno$¢ pokonywania wzniesien 41%
Promien skretu (na koncach widet) 6,52 m
Ciezar catkowity (bez tadunku) 19.400 kg
C|EZARY Obcigzenie z przodu (bez tadunku) 9.400 kg
Obcigzenie z tytu (bez tadunku) 10.000 kg
Olej napedowy 1651 2001
, AdBlue 401
;g;JOEIgIN'\:}(()g\(I:VI Olej hydrauliczny 180 | 2101
Olej silnikowy 161 161
Piyn chtodniczy 231 231
Max. ci$nienie robocze 350 bar
Typ obwodu Pompa z hydrauliczng regulacjg wydajnosci
UKLAD Pompa robocza ch;id;v';g;?g;(; Eggi}ggi;\aggvl\;mno zmiennej wydajnosci (wydajno$¢ max. 60 cm*/obr.)
HYDRAULICZNY | Sterowanie wysiegnikiem i wiezg Danfoss - elektrozawor proporcjonalny SIL2
Sterowanie podporami Bosch Rexroth - sterowanie elektrohydrauliczne
e TR
Dtugos¢ transportowa 7.775 mm (bez osprzetu)
Szeroko$¢ transportowa 2.530 mm (na kotach)
WYMIARY Wysoko$¢ transportowa 3.110 mm (na kotach)
Rozstaw osi 3.300 mm
Przeswit 365 mm
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Wykres obcigzenia 360°, podparcie z widtami paletowymi Przednia pozycja pracy z widtami paletowymi, na kotach
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JW 2000 REP 2-4,5

weiggarka Jib 2.000 kg Obrotowa platforma robocza z mozliwoscig przedtuzenia
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Obrotowa platforma robocza z mozliwoscig przedtuzenia (1000kg) Obrotowa, teleskopowa platforma robocza
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Obrotowy, teleskopowy pomost roboczy (opcja podnoszenie) Obrotowy, teleskopowy pomost roboczy (opcja opuszczenie)

0125456 m 22212010 18 7 B U R N0 0 8 7 65 43 2 1 01204567 m
N 5 T T T T T I] i
N \ VR B N N A I [ 1 \
NC 34 i = Ny 27
33 £Y; s 26
32 = "E\ o
31 \ 24
- 30 1 23
\ 2 (|| |2
ae:jﬁ\ 2 LI
2 ]2
26 0 L 1 {28 N
25 I —— 25 —— 8
24\ ( 11 24 — 17
2 [l | [T % [
22 [H ] I s
21 — — 21 —
20 1 — 20 —®
1o 1o ]
"
s | [ i
7 i 200 kg | v 200 kg f E
o [ . 4 .
. tacznie 2 osoby s tacznie 2 osoby Nl
14 14 (.
N ~ i
12—t S jfﬁ 12 "
" - n 7 3
o | ‘ m / :
9 — — 9 1
8 — 8 mo = T 0om
7 7 -1
o . o = ‘S/ =
5 — be 5 -3 -3
4 2 4 -4 -4
M : G 3 -5 @ Y=y -5
Hnn\G= : : o T :
L \ -7 7
; ; N T T P e S
" [T T I T T s " EEEEEEEEEEEEEEEEEE
2221208 16 77 6 5 W 15 2 1108 8 7 65 4 3 2 1 0120456 m 22712010 10 7 BB M R M08 8 7 65 432 1




